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c0空气柱""0音调"

#0# $$$"$0传递信息
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c0虚""0不变

#0如图所示

$0如图所示

%0如图所示

&0'"(0+"*0)



B#MImplentPicF

c0凸透镜对光线有会聚作用"

"0外"#0远离

$0如图所示

%0如图所示

&0-"(0-

*0)B【解析】由图可知，此时的像距大于物距，成倒

立、放大的实像，是投影仪的成像原理，故 %错误；

蜡烛燃烧变短后，烛焰的位置向下移动，根据光线

过透镜的光心不改变传播方向的特点，像的位置会

向上移动，故 &正确；遮住凸透镜的上半部分，烛焰

上任意一点发出的光线射向凸透镜的下半部分经

凸透镜折射后，照样能会聚成像，像的大小不发生

变化，折射光线减少，会聚成的像会变暗，故 (错

误；透镜不动，将蜡烛与光屏互换位置，根据光路的

可逆性，光屏上仍能得到清晰的像，此时成的是倒

立、缩小的实像，故 、错误。 故选 &。
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c0+0,$

"0- 小时通过的路程为 .$ /0

#01 2-" 【解析】 已知两车的速度之比 !甲 2!乙 3

# 21，所用的时间之比 之甲 2之乙 3* 2#，由 !3
#
之可知

他们通过的路程之比为 #甲 2#乙 3!甲 之甲 2!乙 之乙 3#乙

* 21乙#31 2-。

$0)"%0)
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c0如图所示

"0如图所示

#0如图所示

$0如图所示

%0如图所示

&0如图所示

(0如图所示

或
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c01$""0*"#0$",

$01$"【解析】由图知，动滑轮上绳子的股数 $31，滑轮

和绳子的重力以及滑轮和绳子、滑轮和轴间的摩擦

力均忽略不计，则绳子对 %的拉力：&3-
1
'(3

-
1
乙

1$ 53-$ 5，物体%向右做匀速直线运动时处于平衡

状态，受到的向左的摩擦力和绳子向右的拉力是一

对平衡力，则物体 %受到的摩擦力 受3&3-$ 5；若用

一个水平向左的拉力 &平使 %向左匀速运动，此时 %

对水平面的压力大小和接触面的粗糙程度不变，则 %

受到的摩擦力大小不变，仍为 -$ 5；此时 %受到向左

的拉力 &平，向右的绳子拉力 &和摩擦力 受，处于平衡

状态，则有：&平3受：&3-$ 5：-$ 531$ 5。
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c0-0$.乙-$*""0+"

#0+"【解析】由题意知两容器底部受到的液体压强

相等，+甲 3+乙，由图知甲液体的深度小于乙液体的

深度，由 +3由,- 知 由甲甲由乙；由题意知液体内 %、(两

点到容器底部的距离相等，根据 +3由,- 知 +%下 甲

+(下，由于 +甲 3+%：+%下，+乙 3+(：+(下，且 +甲 3+乙，所以
+%8+(，故 、正确。 故选 、。
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c0$0,""0*0,

#0*$"【解析】甲图中弹簧测力计的分度值为 $0- 5，

其示数为 10# 5，即合金块的重力是 10# 5；将合金

块浸没在水中如图乙所示，静止时弹簧测力计的示数

为 -0. 5，根据称重法可知合金块所受的浮力&浮 3')

&示310# 5)-0. 53$0* 5，因合金块浸没在水中，则

根据阿基米德原理可知合金块的体积：.3.排 3
&浮

由水 ,
3

$0* 5
-0$乙-$# /水:0#乙-$ 5:/水

3*乙-$), 0#3*$ ;0#。

$0+

%0)"【解析】根据表格中的数据，利用公式 由3
/
.可

知，三个小球的密度分别为 由甲 3$0, 水:;0#、由乙 3

$0+ 水:;0#、由丙 310< 水:;0#；甲、乙的密度小于水的

密度，所以甲、乙都漂浮在水中，根据物体的浮沉条

件可知：&甲 3'甲 3/甲 , 3#$乙-$)# /水乙-$ 5:/水3

$0# 5，&乙 3'乙 3/乙 , 3*$乙-$)# /水乙-$ 5:/水3

$0* 5；丙的密度大于水的密度，丙在水中下沉，根

据阿基米德原理可知，丙受到的浮力为 &丙 3

由水 ,.排 3由水 ,.丙 3-0$乙-$# /水:0# 乙-$ 5:/水乙1$乙

-$)丙 0# 3$01 5；由此可知，&乙甲&甲甲&丙。 故选 &。
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c0丙$"

"0-0,"【解析】如图所示，因为木板

对称地放置在相距 * 0的 %、(两

个支架上，木板的重心在木板的

中点上，以 %为支点，木板的重心

在 %点右边 1 0处，即木板重力的力臂%031 0；当

人（重为 '- 3+$$ 5）向左走到 1处时，木板将开始

翘起，根据杠杆平衡条件可得：'-乙%13'1乙%0，即：

+$$ 5乙%13丙$$ 5乙1 0，解得：%13-0, 0；即此人走

到距离 %点 -0, 0时，木板将会被翘起来。

#0如图所示

$0<$B"%0+

&0'"【解析】由图知有 # 段绳子承担物重，所以 $3

#，#3#-，根据根3
据有

据总

乙-$$B3'-
&#

乙-$$B3'
$&

乙-$$B3

丙$$ 5
#乙&

3+$B，解得工人所用的拉力为：&31,$ 5，故%

错误；忽略摩擦及绳重，根据&3
-
#
（'：'动）可知动滑

轮的重力为'动 3#&)'3#乙1,$ 5)丙$$ 53-,$ 5，故
&错误；因为有 # 段绳子承担物重，所以绳子自由端

移动的速度为 !绳 3#!物 3#乙$01 0:物3$0丙 0:物，拉力

的功率为 为3据
之
3&#

之
3&!31,$ 5乙$0丙 0:物3-,$ @，

故(正确；忽略摩擦及绳重，根据 根3
据有

据总

乙-$$B3

据有

据有：据额

乙-$$B3 '-
'-：'动 -

乙-$$B3 '
'：'动

乙-$$B3

-

-：
'动

'

乙-$$B可知，提升重力不同的货物时，此滑轮组

的机械效率不同，故、错误。 故选(。

(0+"【解析】此装置为斜面，可以省力，根据功的原理可

知，使用任何机械都不能省功，故使用此装置不可以省

功，故%错误；对物体所做的有用功 据有3'-3-$$ 5乙

* 03*$$ 有，故(错误；总功据总3&#3,$ 5乙-$ 03,$$ 有，

机械效率根3
据有

据总

乙-$$B3*$$ 有
,$$ 有

乙-$$B3+$B，故、正确；



额外功据额3据总)据有 3,$$ 有)*$$ 有3-$$ 有，物体受到的

摩擦力受3
据额

#
3-$$ 有
-$ 0

3-$ 5，故&错误。 故选、。
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c0串"-$""01"#0-"$0+"%0-

&0)"【解析】由图乙可知，热敏电阻与电阻 电串联，

因串联电路中各处的电流相等，由 由3
6
电可得热敏

电阻与电阻 电两端的电压之比
6电B

6电

3
由电B

由电
3
电B

电
3/，则

电B3/电；由图丙可知，热敏电阻与电阻 电并联，因并

联电路中各支路两端的电压相等，所以通过热敏电

阻与电阻电的电流之比为
由电B

由电
3

6
电B平
6
电

3电
电B平

3$，则 电B则3

电
$
，根据题意可知，电B的阻值随温度的升高而变小，

由图甲可知，电B的6)由关系图像的倾斜程度代表热

敏电阻的阻值，热敏电阻两端的电压越大，其阻值越

小，图乙和图丙中为同一电源，则图丙中热敏电阻两

端的电压大于图乙中热敏电阻两端的电压，根据图

甲可知，电B甲电B则，则/电甲
电
$
，即/甲

-
$
。 故选&。
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c0丙$$

"0#$"【解析】灯泡与电阻并联在电源两端，只闭合开

关 D- 时，灯泡 灯正常发光，因此电源电压 636灯3

丙 F，由 为36由可知，灯泡正常发光时的电流：由灯3

为灯

6灯

3丙 @
丙 F

3- %，电流表示数 由%3- %，再闭合开关

D1，灯泡 灯与电阻 电并联接入电路，电流表测干路

电流 由%则，由前后两次电流表的示数之比为 1 2# 可

知，
由%
由%则

31
#
，所以干路电流：由%则3

#
1
由%3#

1
乙- %3

-0, %，根据并联电路电流的特点可知，通过电阻 电的

电流：由电3由%则)由灯3-0, %)- %3$0, %，电阻电在 -$ 物内

产生的热量：：36由电之3丙 F乙$0, %乙-$ 物3#$ 有。

#0'"

$0)"【解析】由电路图可知，电-、电1 串联，电压表测
电- 两端的电压，电流表测电路中的电流；由图乙可

知，当 电- 接入电路的阻值为 1 为时，变阻器的电功

率为 1 @，由 为36由3由1电可知，此时电路中的电流：

由- 3
为-

电8-槡
3 1 @

1 为槡
3- %，由串联电路的电阻特点和

欧姆定律可知，电源电压：63由-（电8- ：电1 ）3- %乙

（1 为：电1）），当 电- 接入电路的阻值为 + 为时，变

阻器的电功率为 1 @，此时电路中的电流：由1 3

为平-
电平-槡

3 1 @
+ 为槡

3$0, %，电源电压：63由1（电平-：电1）3

$0, %乙（+ 为：电1）#，联立）#解得：电1 3* 为，63

丙 F，故 %错误，&正确；由图乙可知，变阻器的最大

阻值为 + 为，滑动变阻器的电功率：为3由1电- 3

6
电1：电-

： )
1

乙电- 3 61

（电1：电-）
1

电-

3 61

（电1)电-）
1：*电1电-

电-

3

61

（电1)电-）
1

电-

：*电1

，所以，当 电- 3电1 3* 为时，滑动变阻

器的电功率最大，则滑动变阻器电功率的最大值：

为最大 361

*电1

3（丙 F） 1

*乙* 为
3101, @，故 (错误；当变阻器接

入电路的电阻为零时，电路中的电流最大，由欧姆定

律可知，电路中的最大电流：由最大 36
电1

3丙 F
* 为

3-0, %，

当变阻器接入电路的电阻最大为 + 为时，电路中的



电流最小，最小电流：由最小 3由1 3$0, %，因此电流表示

数的变化范围为 $0, %G-0, %，故、错误。 故选&。
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c0)"

"0-"【解析】由图乙可知，电阻 电$、电串联，电全部连

入电路，所以滑片 为上下移动过程中，电路中的总

电阻不变，根据欧姆定律可知，由于电源电压不变，

所以电路中的电流不变，故 (、、错误；由图乙可知，

电压表测量滑动变阻器上端至滑片 为之间电阻两

端的电压，物体的质量越大，弹簧伸长越长，滑动变

阻器上端至滑片 为之间电阻越大，由于电路中的电

流不变，根据欧姆定律可知，滑动变阻器上端至滑

片 为之间电阻越大，其两端的电压越大，电子秤示

数越大，故 %正确，&错误。 故选 %。

#0+"【解析】只闭合开关 H1 时，电路为 电- 与 电1 的

串联电路，电压表测量定值电阻 电- 两端的电压，电

流表测量电路中的电流，只闭合开关 H-、H# 时，电

路为 电- 与 电1 的并联电路，电流表测量干路中的电

流，电压表测量电源电压，电路由只闭合开关 H1 变

为只闭合开关 H-、H# 时，根据串联电路的电压规律

可知，电压表示数会变大，根据并联电路的电流规

律可知，电流表示数变大，故 %、&错误；只闭合开关
H-、H#，当 电1 滑片向左移动时，根据并联电路各支

路互不影响可知，电- 的功率不变，故 (错误；只闭

合开关 H-、H#，当 电1 滑片向右移动时，滑动变阻器

接入电路的电阻变小，两端电压不变，通过滑动变

阻器的电流变大，由于并联电路各支路互不影响，

通过定值电阻 电- 的电流不变，根据并联电路电压

特点可知，干路中的电流变大，根据 为36由可知，电

路总功率逐渐变大，故 、正确。 故选 、。

$0+"【解析】由图可知，电与滑动变阻器串联，电压表
F- 测滑动变阻器两端的电压，电压表 F1 测电源电

压，电流表测电路中的电流。 开关 D 闭合后，由于

电源电压不变，移动滑片时，电压表 F1 示数不变，

在滑动变阻器滑片 为向左移动的过程中，滑动变阻

器接入电路的电阻变小，电路总电阻变小，根据欧

姆定律可知，电路中的电流变大，电流表 %示数变

大，根据 63由电可知，电两端的电压变大，根据串联

电路的电压规律可知，滑动变阻器两端的电压变

小，即电压表 F- 示数变小，电压表 F1 示数不变，电

流表 %示数变大，电压表 F1 的示数与电流表 %的

示数之比变小，电压表 F- 的示数与电流表 %的示

数之比变小。 综上所述，、正确。 故选 、。
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c0通电导线的周围存在磁场""0左"#0电铃响"

$0电源（或电池）"%0+"&0)"(0'"
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c0用力甩几下"#丙0."

"0（-）丙"（1）)#"

#0（-）减小"（1）$0-丙

$0（-）游码未拨至标尺的零刻度线处"（1）<丙0*"

%0（-）向右移动游码，直到天平水平平衡

（1）10丙乙-$#

&0（-）<.0丙"（1）-0$-,

(0（-）在弹性限度内，弹簧的伸长量与所受拉力成正

比"（1）10丙"

*0（-）见解析图"（1）丙丙0<B"（#）%("【解析】（-）由表

中数据可知，钩码上升高度是 , ;0，绳子自由端移动

距离是 -, ;0，则滑轮组绳子的有效股数：$3
#
-
3

-, ;0
, ;0

3#，所以绳应从滑轮组中动滑轮的上挂钩绕

起，如图所示。

（1）由表中数据可得，滑轮组的机械效率：根3
据有

据总

乙

-$$B3'-
&#

乙-$$B3 # 5乙$0$, 0
-0, 5乙$0-, 0

乙-$$B!丙丙0<B。

（#）增加钩码，有用功增大，有用功在总功中所占的

比例增大，滑轮组机械效率增大，故 %正确，&错

误；选用质量更小的动滑轮，有用功不变，额外功减

小，由 根3
据有

据总

乙-$$B3
据有

据有：据额

乙-$$额3 -

-：
据额

据有

乙

-$$B可知，滑轮组机械效率增大，故 (正确；选用

质量更小的定滑轮，有用功不变，额外功不变，则滑

轮组机械效率不变，故 、错误。 故选 %(。

,0（-）小灯泡断路"（1）右"（#）-$"（*）变大

c/0（-）见解析图"（1）开关闭合前，没有将滑动变阻

器的滑片移到阻值最大处"（#）,0-"（*）%

【解析】（-）根据电路图可知，要使滑片向右移动

时，电流表的示数变小，就要使滑片向右移动时，

滑动变阻器接入电路中的阻值变大，由图可知应



将滑动变阻器 %接线柱与定值电阻右接线柱

相连。

（1）闭合开关，发现电流表和电压表的示数都偏大，

表明电路中电流较大，这个操作问题是开关闭合前没

有将滑动变阻器的滑片移到阻值最大处。 （#）由表

中数据可知，第一次测量计算的电阻值为 电- 3
6-

由-
3

$0丙 F
$0-1 %

3, 为，第二次测量计算的电阻值为 电1 3

61

由1
3 - F
$0-. %!

,0# 为，第三次测量计算的电阻值为

电# 3
6#

由#
3-0, F
$0#$ %

3, 为，则电阻的阻值为 电3

电-：电1：电#

#
3, 为：,0# 为：, 为

#
3,0- 为。 （*）利用

这个电路和器材可以在控制电阻阻值不变的情况

下，通过移动滑片，改变定值电阻两端的电压，故

可以完成研究通过导体的电流与导体两端电压的

关系的实验，故 %符合题意；要研究通过导体的电

流与电阻的关系，需要控制电阻两端的电压不变，

并更换不同阻值的定值电阻进行实验，而本实验

中只有一个定值电阻，故不能完成研究通过导体

的电流与电阻的关系的实验，故 &不符合题意。

故选 %。

cc0（-）为36由"（1）&"（#）电流表"-01,

【解析】（-）由题意和图甲可知，小明是利用伏安

法测电功率，用伏安法测电功率的实验原理是 为3

6由。 （1）小灯泡不亮，电流表无示数，说明电路断

路，电压表示数接近电源电压，说明电压表与电源

直接连通，则与电压表并联的支路以外的电路是

完好的，所以可能是与电压表并联的小灯泡断路

了，为了排除故障，接下来应将小灯泡与底座拧

紧，故选 &。 （#）由于已知灯泡的额定电流，因此

实验中，闭合开关，移动滑动变阻器滑片，同时应

观察电流表的示数，当电流表的示数等于额定电

流时灯泡正常发光，图乙中电压表选用小量程，分

度值为 $0- F，示数为 10, F，则小灯泡的额定功

率是：为36由310, F乙$0, %3-01, @。
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c0（-）量角器"（1）右

"0（-）%"（1）偏高

#0（-）光屏"（1）远离

$0（-）匀速直线"（1）大

%0（-）漏气"（1）在深度相同时，液体的密度越大，压

强越大

&0（-）-"（1）没有控制物体排开液体的体积相同

(0（-）%"（1）杠杆自重对实验的影响

*0（-））"10,"（1）#,"（#）当电压一定时，导体中电

流与电阻成反比"（*）没有控制电压表示数不变

【解析】（-）根据串联分压原理可知，把 电换为 -$ 为

的电阻时，电阻变大，其分得的电压变大，探究电流

与电阻关系的实验中应控制电阻两端电压不变，所

以需要使电阻两端的电压减小，根据串联电路电压

的规律可知，应增大滑动变阻器分得的电压，由分

压原理可知，应增大滑动变阻器连入电路中的电阻，

所以滑片应向 ）端移动，使电压表的示数为 10, F。

（1）电源电压为 丙 F，电阻两端电压为 10, F，根据

串联电路电压的规律，变阻器分得的电压 6滑 3丙 F

)10, F3#0, F，当定值电阻最大为 1, 为时，根据

分压原理可得，
6滑

6
3

电0滑J

1, 为
3#0, F
10, F

，则 电0滑J3#, 为，

则选取的滑动变阻器的最大阻值应至少为 #, 为。

（#）小张根据多次测量的数据绘制出了电流随电阻

变化的曲线，如图乙中的 中 所示，由图像可知，电阻

与对应的电流之积为 10, F，为一个定值，故可得结

论：当电压一定时，导体中电流与电阻成反比。 （*）

同组的小孟利用电路和器材按同样的电阻更换顺

序又进行了一次实验，并根据测量数据绘制出了如图

乙中的）图线，由图可知，当电阻分别为 , 为、-$ 为时，

对应的电流分别为 $0# %和 $01 %，根据欧姆定律的

变形公式 63由电可知，电压表示数分别为 -0, F和

1 F，没有控制电压表示数不变。

,0（-）如解析图所示"（1）$0*"（#）正比"（*）避免

偶然性，寻找普遍规律"【解析】（-）由图甲电路图

可知，电路为串联电路，电流表测量电路电流，应串

联接入电路，因此电流表的“)”接线柱应与 电的左



接线柱相连；电压表与定值电阻并联，测定值电阻

两端的电压，因此电压表的“)”接线柱应与 电的右

端接线柱相连，如图所示。

（1）由图乙可知，电流表选择的是小量程，分度值为

$0$1 %，示数为 $0* %。 （#）由表中数据可知，电压

增大为原来的几倍，电流就增大为原来的几倍，从

而得出实验结论：当电阻一定时，通过导体的电流

与导体两端的电压成正比。 （*）该实验中，多次测

量的目的是避免实验的偶然性，寻找普遍规律。

c/0（-）电流计指针是否偏转"（1））$%
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c0（-）答案见解析"（1）1, 0:物"【解析】 （-）根据公

式 为3据
之
、据3&#、!3

#
之
，可知为3据

之
3&#

之
3&!。 （1）小

轿车匀速行驶处于平衡状态，所受牵引力 &3受3

1 *$$ 5，根据 为3据
之
3&#

之
3&!可知，小轿车匀速行

驶时的速度 !3
为
&
3丙$

乙-$# @
1 *$$ 5

31, 0:物。

"0（-）-3
&<根
'

"（1）受3&)&根"（#）变大""【解析】（-）根

据斜面机械效率的公式可得：根3
据有

据总

乙-$$B3'-
&<

乙

-$$B，变形可得斜面的高度 -3
&<根
'

。 （1）小物体在

斜面上所做的额外功为 据额 3据总)据有 3&<)'-3&<

)&<根3受<，小物体在斜面上所受摩擦力 受的表达式

为 受3&)&根。 （#）根据斜面机械效率的公式可得 根

3
据有

据总

乙-$$B3'-
&<

乙-$$B，在 '和 &一定时，当斜面

变陡，长度 < 不变，高度 - 变大，机械效率变大。

#0（-）1 0"（1）,$$ 5"（#）丙$$ 5"【解析】（-）由题

知，物体上升速度为 $01 0:物，物体在 -$ 物内上升的

高度：-3!之3$01 0:物乙-$ 物31 0。 （1）工人使用的

是动滑轮，承担物重的绳子的股数 $31，由 根3
据有

据总

乙

-$$B3'-
&#

乙-$$B3'-
$&-

乙-$$B3'
$&

乙-$$额可得，工

人对绳端的拉力：&3'
$根

3+$$ 5
1乙+$B

3,$$ 5。 （#）不计

绳重和摩擦，由 &3-
$
（'：'动 ）可得，动滑轮的重

力：'动 3$&)'31乙,$$ 5)+$$ 531$$ 5，当提升的

物重为 '则3- $$$ 5时，工人对绳端的拉力：&平3

-
$
（'平：'动）3

-
1
乙（- $$$ 5：1$$ 5）3丙$$ 5。

$0（-）$01 5"（1）$0,, 5"（#）改变橡皮泥“船”的形

状，使其空心部分的体积适当增大，增大可利用的

浮力，从而提高橡皮泥“船”的装载能力。 （合理即

可）"【解析】 （-）橡皮泥的体积 .31$ ;0# 31乙



-$), 0#，浸没在水中时 .排 3.，则橡皮泥浸没在水

中时所受的浮力 &浮 3由水 ,.排 3-0$乙-$# /水:0# 乙

-$ 5:/水乙1乙-$), 0# 3$01 5。 （1）物体质量 /3

1, 水3$0$1, /水，物体重力 '物 3/物 ,3$0$1, /水乙

-$ 5:/水3$01, 5，橡皮泥“船”的重力 '船 3/船 ,3

由橡 ., 3-0,乙-$# /水:0# 乙1乙-$), 0# 乙-$ 5:/水3

$0# 5，“船”装载最多物体时仍是漂浮状态，则有浮

力 &浮平3'总 3'物 ：'船 3$01, 5：$0# 53$0,, 5。

（#）改变橡皮泥“船”的形状，使其空心部分的体积

适当增大，增大可利用的浮力，从而提高橡皮泥

“船”的装载能力（合理即可）。

%0（-）-1 5"（1）-01乙-$# /水:0#"（#）+$$ ）滑

【解析】 （-）由称重法知，弹簧测力计示数最小为

+ 5时，物块浸没在液体中所受浮力最大，物块浸没

在液体中时受到的浮力为 &浮 3')&31$ 5)+ 53

-1 5。 （1）正方体的棱长为 中3-$ ;03$0- 0，正方

体物块的体积为：.3中# 3（$0- 0） # 3$0$$- 0#，正

方体浸没在液体中时，所排开液体的体积等于正方

体的体积，即 .排 3.3$0$$- 0#，根据 &浮 3由液 ,.排

知液体的密度 由液 3
&浮

,.排

3 -1 5
-$ 5:/水乙$0$$- 0#

3-01乙

-$# /水:0#。 （#）剪断细线后，由于物块的重力大于

所受浮力，所以物块会下沉直至沉底，物块静止时

受竖直向下的重力、竖直向上的浮力和竖直向上的

支持力，所以支持力为 &支 3')&浮 31$ 5)-1 53

+ 5，由于容器底对物块的支持力与物块对容器底

的压力是一对相互作用力，大小相等，所以物块对

容器底的压力大小为 &压 3&支 3+ 5，物块静止时对

容器底的压强为 +3
&压

压
3
&压

中1
3 + 5
（$0- 0） 1

3+$$ ）滑。

&0（-）-$ 5"（1）$0丙乙-$# /水:0#"（#）- 丙$$ ）滑

【解析】（-）物块浸没在水中时排开水的体积 .排 3

.3（$0- 0） # 3-乙-$)# 0#，物块所受的浮力 &浮 3

由水 ,.排 3-0$乙-$# /水:0# 乙-$ 5:/水乙-乙-$)# 0# 3

-$ 5。 （1）物块受到竖直向上的浮力、向下的拉力

和重力的作用静止，则正方体物块的重力 '3&浮)

&拉 3-$ 5)* 53丙 5，物块的密度 由物 3/
.

3'
,.

3



丙 5
-$ 5:/水乙-乙-$)# 0#

3$0丙乙-$# /水:0#。 （#）当弹簧

处于自然状态时，弹簧的长度 <弹簧 3-$ ;03$0- 0，

此时物块受到浮力和重力的作用，则 &浮平3'3丙 5，

物 块 排 开 水 的 体 积 .排则 3
&浮平
由水 ,

3

丙 5
-0$乙-$# /水:0#乙-$ 5:/水

3丙乙-$)* 0#，物块浸入水

中的深度 -浸 3
.排平
压

3 丙乙-$)* 0#

$0- 0乙$0- 0
3$0$丙 0，水的深

度 -平3<弹簧：-浸 3$0- 0：$0$丙 03$0-丙 0，水对容器

底部的压强大小+3由水 ,-则3-0$乙-$# /水:0#乙-$ 5:/水乙

$0-丙 03- 丙$$ ）滑。
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c0（-）+$$ 为"（1）$0$-- %"（#）$0-** @

【解析】（-）如图甲可知，两个电阻串联，当所测温

度达到 #<0# L时，系统报警，此时电路中的电流为

-$ 0%3$0$- %，由图乙可知，此时热敏电阻 电B的

阻值为 *$$ 为，则热敏电阻电B两端的电压6电B
3由电B3

$0$- %乙*$$ 为 3* F，根据串联电路电压的规律

可知，电阻 电$ 两端的电压为 6电$
36)6电B

3-1 F)

* F3+ F，则 电$ 的阻值为 电$ 3
6电$

由
3 + F
$0$- %

3

+$$ 为。 （1）由图乙可知，#+ L时热敏电阻 电B的阻

值为 #$$ 为，电路总电阻 电总 3电$ ：电B则3+$$ 为：

#$$ 为3- -$$ 为，则电路中的电流为 由则3
6
电总

3

-1 F
- -$$ 为

!$0$-- %。 （#）由图乙可知，温度从 #丙 L

到 *$ L，热敏电阻 电B的阻值逐渐变小，当温度在

*$ L时，电B的阻值最小，为 1$$ 为，电路总电阻最

小，由 为36
1

电可知，当电压不变时，电阻越小，功率越

大，所以温度为 *$ L时电路中的电功率最大，最大

功率 为0滑J3
61

电$：电8B
3 （-1 F） 1

+$$ 为：1$$ 为
3$0-** @。

"0（-）当 D 闭合时，饮水机处于加热状态，推理过程见

解析"（1）1 --1 为"【解析】（-）当 D 闭合时，只有

加热管 电- 接入电路，电路中的电阻最小，根据 为3

61

电可知功率最大，饮水机处于加热状态；当 D 断开

时，电- 与 电1 串联，电路中的电阻最大，根据 为361

电

可知功率最小，饮水机处于保温状态。 （1）当饮水

机处于加热状态时，电-、电1 串联，根据 为361

电可得，

电- 的阻值：电- 3
61

为加热

3（11$ F） 1

,,$ @
3++ 为，当饮水机处

于保温状态时，由 为361

电可知，电路中的总电阻

电总 361

为保温

3（11$ F） 1

11 @
31 1$$ 为，则 电1 3电总 )电- 3

1 1$$ 为)++ 为31 --1 为。



#0（-）6/"（1）如解析图所示"（#）&为3（61：6-）&由

【解析】（-）滑动变阻器的滑片移动到最左端时，滑

动变阻器连入电路的阻值为 $，此时定值电阻单独

接入电路，定值电阻两端电压最大，为电源电压，分

析图乙可知电源电压值是 6/。 （1）当滑动变阻器

的滑片在最右端时，滑动变阻器连入电路的阻值最

大，电路中电流最小，结合图乙分析可知此时电流

为 由$，设定值电阻为 电$，则 电$ 3
6$

由$
，滑动变阻器和定

值电阻串联，所以滑动变阻器两端的电压 6为36/)

6$；滑动变阻器的滑片移动到最左端时，滑动变阻

器连入电路的阻值为 $，滑动变阻器两端的电压为

$，此时定值电阻单独接入电路，电流 由则3
60

电$

3
60

6$
由$，

图像如图所示。

（#）根据为3
61

电可知，&为3
61

1

电
)
61

-

电
3
（61：6-）（61)6-）

电
3

（61：6-）
61

电
)
6-

电： ) 3（61：6-）&由。


